
BUNDESREPUBLIK ® Offenlegungsschrift 

- DE 19621286 A1 



DEUTSCHLAND 




DEUTSCHES 
PATENT AMT 



!nt Oft 

A21 C 1/02 

A 21 C 1/14 
B01 F 9/16 
B 29 B 7/10 



<§) Aktenzeichen: 
@ Anmeldetag: 
® Offenlegungstag: 



19821288.3 
25. 5.98 
27.11.97 



M 



1U 



@Anmelder: 

Neuenkirchener BsengieSerei und Maschinenfabrik 
Emfl Kemper GmbH, 33397 Rtetberg, DE 

®Vertreter: 

Unser, H., Pat-Anw., 18548 Glienicke 



@ Erfinden 

Munster, Hans-Geoig, 33129 DelbrOck, DE; Beak, 
Memotf, 33397 Rietberg, DE 

@ Entgegenhaltungen: 

DE 30 20167 C2 
DE-PS 637248 
DE 2421 720 B2 



Prufungsantrag gem. f 44 PatG ist gestellt 



® 



) Misch- und Knetmaschlne 

Ma Erfindung botrifft alna Misch- und Knetmaschlne zur 
Hersteilung pastosar bis taigiger Messen, bestahand bus 
eJnam urn alna vertikate Achse diehbaren Bottich, ainen in 
den Bottich bis zum Bodan reichandan LettkSrper, weicher 
mit dinar Leitkonte bis zur Bottkhmitteilinie reicht und einem 
exzentrischen zwischon Bottichwand und LeJtkfirper ange- 
ordneton und nach balden Saltan und mit untarechiedfichen 
Geschwindigkeiten antreibbaran Misch- und Knetwextaeug. 
tm Bottichboden ist in zentHschar Anordnung ein absenkba- 
rer Bottich-VerechluBkorper vorgesehen. Dar Bottich-Ver- 
schluBkorper 3 Ist in einem mit dam Bottichboden verbun- 
danan zantrisch zur Bottichachsa varlaufenden Zyiinder 10 
absenkbar und diehbar galagert und die Wandung das 
Zylinders 10 waist im Zyiindermanta) aina Offnung 11 zur 
Abfuhrung das Knet- Oder Mlschgutas auf. 
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Beschreibung ders sorgen dafflr, daB auch bei hdherer Rotationsge- 

schwindigkeit des Bottich-VerschluBkorpers und einer 

Die Erfindung betrifft eine Misch- und Knetmaschine grSBeren Fullung des Bottichs der Teig nur aus der 

zur Herstellung pastdser bis teigiger Massen, bestehend Offnung jm Zylmdermantel austreten kann und unmit- 

aus einem um eine vertikale Achse drehbaren Bottich, 5 telbarweitergefordertwird 

einen in den Bottich bis zum Boden reichenden Leitkor- Der Bottich-VerschluBkdrper ist in vorteflhafter We> 
per, welcher mit einer Leitkante bis zur BottichmittelB- se kegelfdnnig ausgebildet, wobei die Kegelspitze vom 
nie'reicht und einem exzentrischen zwischen Bottich- Boden vertikal nach oben gerichtet ist Durch die Off- 
wand und Leitkorper angeordneten und nach beiden nung im Zyiindermantel ist bei abgesenktem Bottich- 
Seiten und mit unterschiedlichen Geschwindigkehen 10 VerschluBkorper ein als Abweiser dienendes Formele- 
antreibbaren Misch- und Knetwerkzeug, wobei Leit- ment ein- und ausfahrbar oder -klappbar ausgebildet, 
korper und Misch- und Knetwerkzeug an einem vertikal welches skh bis zur Mittelachse des Bottich-VerschluB- 
bewegbaren Werkzeugarm bef estigt sind, der mit einem korpers erstreckt Das Knetwerkzeug im Bottich, die 
Maschinengehause verbunden ist, in dem sich Antriebe Kegelform des Bottich-VerschluBkdrpers in Verbin- 
und Steuervorrichtungen befinden, und einem im Bot- is dung mit seiner Drehgeschwindigkeit und dem ein- und 
tichboden zentrisch angeordneten und absenkbaren ausfahrbaren Abweiser sorgen fur eine einwandfreie 
Bottich- VerschluBkorper und selbsttatige Entleerung des Bottichs und des Bot- 

Knet- und Mischmaschinen sind in der Backereiindu- tich-VerschluBkorpers. 

strie die typischen Maschinen zur Herstellung eines Tei- Der Bottich-VerschluBkorper ist auf einer Buchse 

ges, beispielsweise fur die Weiterverarbeitung durch 20 zentrisch gelagert, in die ein mit einem Hebesystem ver- 

Teigteil- und Wirkmaschinen. Die Ausbringung des bundener Zapfen axial eingreift, wobei die Buchse und 

Ffillgutes erfolgt bei stationiren Bottichen von Hand der Zapfen kugelgelagert sind, so daB zwischen beiden 

und bei ausfahrbaren Geraten, insbesondere bei Botti- Elementen eine axiale Relativdrehung durchfQhrbar ist 

chen grdBerer Dimensionen durch Hebekippvorrich- Hierdurch ist esmdgtich, daB der Bottich- VerschluBkor- 

tungen. 25 per sowohl w&hrend seiner Absenkung als auch in sei- 

Zur Teigentnahme aus dem Bottich wurde auch be- ner abgesenkten Position drehbar ist, so daB das zu 

reits ein besonderer Weg vorgeschlagen, namlich durch entleerende Gut bereits mittels der Zentrifugalkraft an 

Offhung des Bottichbodens. den Rand des Zylinders und in die Zylinderdffnung ge- 

Bei einer bekannten Losung gem&B der DE- triebenwird 

AS 24 21 720 befindet sich im Bottichboden eine ver- 30 In Weiterbildung der Erfindung ist gemiB einer dar- 

schlieBbare Offnung, welche mit einer unter dem Kessel gestellten Ausfuhrungsform der Zapfen fiber eine recht- 

angeordneten Austragschnecke verbunden ist Dieses winklig angeordnete Achse zur Dundifuhrung einer 

System ist relativ aufwendig und strapaziert den Teig Vertikalbewegung mit einem mechanischen Geienksy- 

erheblich, so daB sich dieses Austragsystem auf dem stem verbunden, welches eine motorisch angetriebene 

Markt nicht durchsetzen kormta 35 Kardanwelle aufweist 

Aus der DE PS 30 20 167 ist ein weiteres Austrags- Der Bottich- VerschluBkorper weist zur Begunstigung 

ystem bekannt, bei dem der VerschluBkdrper als Teil der EnUeerung des Bottichs in abgesenkter Stellung ei- 

des Bottichbodens ausgebildet ist und mittels einer Ab- nen gegenflber dem Bottich gegenlaufigen Drehsinn 

senkvorrichtung abgesenkt und gleichzeitig oder an- auf. 

schlieBend sehwarts in eine in bezug auf die Bodendff- 40 Zur Durchfuhrung der Drehbewegung des Bottichs 

nung fiberlappungsfreie Endstellung ausgef ahren wird. ist dieser an seinem Bodenteil mit einem Zahnradan- 

Eine solche Vorrichtung weist einige Nachteile auf, trieb versehen, der beispielsweise aus einem mit dem 

wenn von dem kompfizierten Aufbau abgesehen wird. Bottichboden verbundenen Z a hnkranz besteht, in den 

Die abgesenkte Bodenoffnung kann beispielsweise ein angetriebenes Zahnrad eingreift 

nicht den gesamten Teig im Bottich aufnehmen, so daB 45 Im unteren Bereich der Offnung des Zylindermantels 

noch Teigteile insbesondere aus dem Knetwerkzeugbe- ist zum Abtransport des bearbeiteten Misch- und Knet- 

reich nachrutschen kdnnen, welche den VerschluBkar- gutes eine Fdrdervorrichtung angeordnet 

per dann nicht mehr erreichen, Dieser Nachteil er- Die Erfindung wird anhand der Zeichnung naher er- 

schwert nicht nur das lauf ende Verf ahren, da jede Char- iautert Hierbei zeigen: 

ge nur relativ wenig Teig aufnehmen kann und anderer- 50 Fig* 1 die Seitenansicht im Teflschnht einer Misch- 

seits sind zusatzliche Renigungsprozeduren erforder- und Knetmaschine mit einem Bottich-VerechhiBkorper 

^ in Misch- und Knetposition; 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine Fig. 2 die Vorderansicht im Teilschnitt einer Misch- 

Knetund/oder Mischmaschine nach der im Oberbegriff und Kne tm asch in e in Teigaustrag-Position; 

des Anspruches 1 angegebenen Art zu schaff en, welche 55 Fig- 3 einen Vollschnitt einer Misch- und Knetmaschi- 

eine einf ache konstruktive Ausbildung aufweist, bei der ne in Teigaustrag-Position mit abgesenktem Bottich- 

der auszutragene Teig schonend behandelt wird, und VerschluBkorper und eingef ahrenem Abstreif er, und 

welche eine zuveriassige und automatische Bottichent- Fig. 4 eine Draufsicht nach Fig. 3. 

leerung unabhangig vom FfiUungsgrad des Bottichs er- Die Fig. 1 zeigt eine Knet- und Misch m aschine in 

mtelicht wobei ein Selbstentleerungs- und -reinigungs- eo einer Seitenansicht, wobei der Bottich 14 und der Bot- 

prozeB integriertist tich-VerschluBk6rper 3 im Vertucalschnitt dargesteUt 

Die Ldsung dieser Aufgabe erfolgt gemaB der Erfin- sind Die Knet- und Mischmaschine weist einen Maschi- 

dung dadurch, daB der Bottich-VerschluBkdrper in ei- nenkopf 1 und ein Maschinengehfiuse 16 auf, in dem die 

nem mit dem Bottichboden verbundenen zentrisch zur Antriebe und Mittel zur Steuerung angeordnet sind Am 

Bottichachse verlaufenden Zylinder absenkbar und 65 Maschinenkopf 1, der zum Maschinengehause 16 auf- 

drehbar gelagert ist und die Wandung des Zylinders im und abbewegUch ausgebildet ist, befindet sich das moto- 

Zylindennantel eine Offnung zur Abfuhrung des Knet- risch angetriebene Knetwerkzeug, welches hier als 

oder Mischgutes aufweist Die Seitenwande des Zylin- Knetspirale 17 ausgebildet ist Die Knetspirale 17 ist 



DE 196 21 286 Al 



zum Bottich 14 exzentriscfa angeoidnet so daB der Teig 
nur in einem kieinen Bereich des Bottichs 14 bearbettet 
wird, wahrend er in dem Qbrigen Bereich eine Ruhezone 
durchlauft En fest am Mascfainenkopf 1 angeordneter 
Leitkorper 18 erstreckt sich bis zum Bottichboden, be- 
grenzt den Raum des Knetwerkzeugs 17 und reicht bis 
zur Bottichinitteflinie. 

Der Bottichboden ist kegelformig gestaltet und als 
Bottich-VerschluBkdrper 3 ausgebildet, welcher in ei- 
nem mit dem Bottichboden verbundenen zentrisch zur 
Bottichachse verlaufenden Zylinder 10 absenkbar und 
drehbar gelagert ist Der BotticA-VerschluBkorer 3 wird 
in seiner Auf- und Abbewegung von Teleskopelemen- 
ten 19 gefflhrt, wekhe mit dem Bottichboden verbunden 
sind Der Bottich-VerschluBkdrper 3 ist auf einer Buch- 
se 15 zentrisch gelagert ist, in die ein mit einem Hebesy- 
stem verbundener Zapfen axial eingreift Die Buchse 15 
und der Zapfen sind kugelgelagert, so daB zwischen 
beiden Oementen eine axiale Relativdrehung durch- 
fuhrbarist 

Der Bottich-VerschluBkdrper 3 ist in der Lage nicht 
nur Auf- und AbwSrtsbewegungen durchzufuhren, son- 
dern auch Drebewegungen in einer Drehrichtung, wel- 
che der Drehrichtung des Bottichs entgegengesetzt ist. 

Wie aus Fig. 2, welche eine Vorderansicht der in 
Fig. 1 dargestellten Misch- und Knetmaschine wieder- 
gibt, ersichtiich ist, befindet sich die Knet- und Misch- 
maschine in ihrer Teigaustrag-Position, bei der sich der 
Bottich- VerschluBkdrper 3 in seiner unteren Stellung 
befindet Zur DurchfQhrung dieser Bewegung treibt ein 
Jjotor 20 eine Kardanwelle 21 an, die fiber ein Gestange 
22 mit der kugelgelagerten Buchse 15 verbunden ist Die 
Auf- und Abbewegung des Bottich-VerschluBkorpers 
findet in einem Zylinder 10 statt, so daB der nachstrd- 
mende Teig nur durch die in der Zylinderwandung 10 
befindlichen Offnung 11 entweichen kann. Unterhalb 
der Offnung 11 befindet sich ein Austragband 9, auf das 
der ausstrdmende Teig gelangt und von diesem weiter- 
transportiertwird. 

Um den Austragvorgang des Teiges zu beschleunigen 
wird ein Abweiser 4 emgeschwenkt, wie in den Fig. 3 
und 4 dargestellt ist Der Abweiser 4 erstreckt sich bis 
zur Kegelspitze des Bottich-VerschluBkorpers 3, so daB 
durch seine Drehbewegung der gesamte Teig vom Ab- 
weiser 4 erf aBt wird, der ihn auf das Austrageband leitet 

Die Fig. 4 verdeutlicht in der Austragephase des Tei- 
ges aus dem Bottich die Bewegungsrichtungen der ein- 
zelnen Elemente, um eine schnelle und vollstSndige Ent- 
leerung zu erreichea Bei einer Drehung des Bottichs 
gemdB Pfeil 7 im Gegenuhrzeigersinn dreht sich der 
Bottich-VerschluBkdrper 3 im Uhrzeigersinn und die 
Knetspirale 17 im Gegenuhrzeigersinn. Dadurch erfahrt 
der Teig eine Bewegung in Richtung des Bottich- Ver- 
schluBkorpers und durch dessen Drehung im Uhrzeiger- 
sinn wird der Teig intensiv dem Abweiser 4 zugefOhrt, 
welcher diesen der Offnung 1 1 und dem Austrageband 9 
zuleitet 

Durch die vorteilhafte Kombinadon der Drehbewe- 
gungen wird eine maximale und vollautomatische Ent- 
leerung in kurzester Zeit ermdglicht 

Bezugszeichenliste 

1 Maschinenkopf 

2 Schutzdeckel 

3 Bottich-VerschluBkdrper 

4 Abweiser (einschwenkbar) 

5 Schaber (am Kesselrand) 



6 Drehrichtung der Knetspirale 

7 Drehrichtung der Kesselwandung 

8 Drehrichtung des Kesselbodens und VerschluBkor- 
pers 

5 9 Austrageband 

10 Zylinder (zentrisch zur Bottichachse) 

1 1 tfffnung in der Zylinderwand 
12Gelenksystem 

13 Kardanwelle 
to 14 Bottich 

15 Buchse 

16 Maschinengehause 

17 Knetspirale 
18Leitk6rper 

15 19 Fuhrungsteleskope 

20 Motor 

21 Kardanwell 

22 Gestange 

20 Patentanspruche 

1. Misch- und Knetmaschine zur Herstellung pasto- 
ser bis teigiger Massen, bestehend aus einem um 
eine vertikale Achse drehbaren Bottich, einen in 

25 den Bottich bis zum Boden reichenden Leitkorper, 
welcher mit einer Leitkante bis zur BottichmitteUi- 
nie reicht und einem exzentrischen zwischen Bot- 
tich wand und Leitkorper angeordneten und nach 
beiden Seiten und mit unterschiedlichen Geschwin- 

30 digkeiten antreibbaren Misch- und Knetwerkzeug, 
wobei Leitkdrper und Misch- und Knetwerkzeug 
an einem vertikal bewegbaren Werkzeugarm befe- 
stigt sind, der mit einem Maschinengehause ver- 
bunden ist, in dem sich Antriebe und Steuervorrich- 

35 tungen behnden, und einem im Bottichboden zen- 
trisch angeordneten und absenkbaren Bottich-Ver- 
schluBkdrper, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Bottich-VerschluBk6rper (3) in einem mit dem Bot- 
tichboden verbundenen zentrisch zur Bottichachse 

40 verlaufenden Zylinder (10) absenkbar und drehbar 
gelagert ist und die Wandung des Zylinders (10) im 
ZyHndermantel eine Offnung (11) zur AbfQhrung 
des Knet- oder Mischgutes aufweist 

2. Misch- und Knetmaschine nach Anspruch 1, da- 
45 durch gekennzeichnet, daB der Bottich-VerschluB- 
kdrper (3) kegelformig ausgebildet ist, wobei die 
Kegelspitze vom Boden vertikal nach oben gerich- 
tetist 

3. Misch- und Knetmaschine nach Anspruch 1 oder 
50 2, dadurch gekennzeichnet daB durch die Offnung 

(11) im Zylindermantel (10) bei abgesenktem Bot- 
tich-VerschluBkdrper (3) ein als Abweiser ausgebil- 
detes Formelement (4) ein- und ausfahrbar oder 
-klappbar ausgebildet ist, welches sich bis zur Mit- 
55 telachse des Bottich-VerschluBkorpers (3) er- 
streckt 

4. Misch- und Knetmaschine nach einem der voran- 
stehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Bottich-VerschluBkdrper (3) auf einer 

60 Buchse (15) zentrisch gelagert ist, in die ein mit 
einem Hebesystera verbundener Zapfen axial ein- 
greift und daB die Buchse (15) und der Zapfen ku- 
gelgelagert sind, so daB zwischen beiden Hemen- 
ten eine axiale Relativdrehung durchfuhrbar ist 

65 5. Misch- und Knetmaschine nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Zapfen fiber eine 
rechtwinklig angeordnete Achse zur Durchfuhrung 
einer Vertikalbewegung mit einem mechanischen 
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Gelenksystem (12) verbunden 1st, welches fiber eine 
Kardanwelle (13) elektrisch antreibbar ist 
6c Misch- unci Knetmaschine nach Anspruch 4, da- 
(lurch gekennzeichnet, daB der Botticb-VerschluB- 
kflrper (3) inabgesenkter Stellung einen gegenGber 5 
dem Bottich (14) gegenlaufigen Drehsinn aufweist 

7. Misch- und Knetmaschine nach einem der voran- 
stehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Bottich (14) zur Diirchfuhrung seiner Dreh- 
bewegung einen Zahnradantrieb aufweist 10 

8. Misch- und Knetmaschine nach einem der voran- 
stehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, 
daB im unteren Bereich der Offming(ll) des Zylin- 
dennantels zum Abtransport des bearbeiteten 
Misch- und Knetgutes eine Fdrdervorrichtung (9) 15 
angeordnet ist 
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